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Известен асинхронный электродвигатель, магнитопровод статора  которого имеет форму полого цилиндра, обмотка
статора расположена на внутренней поверхности статора, а ротор имеет бочкообразную форму [1].

Недостатком данного устройства является большое значение магнитного потока рассеяния, возникающего в ярме
статора и не взаимодействующего с обмоткой ротора, а тем самым не участвующего в создании вращающего
момента двигателя.

Наиболее близким к предлагаемому техническому решению  является  многофазный асинхронный электродвигатель,
предназначенный для использования в системе инверторного электропривода с фазно-полюсным  управлением,
магнитопровод статора которого выполнен в виде полого цилиндра, обмотка статора имеет тороидальную форму и
расположена на внутренней и внешней части статора,  а массивный ферромагнитный ротор электродвигателя имеет в
сечении Ш-образную форму, и выполнен таким образом, что охватывает статор снаружи и изнутри [2-5].

Недостатком данного устройства является большое значение магнитного потока рассеяния, возникающего в ярме
статора и не взаимодействующего с ротором, а тем самым не участвующего в создании вращающего момента
двигателя.

Задачей предлагаемого устройства является снижение магнитного потока рассеяния, возникающего в ярме статора, и
тем самым увеличения КПД двигателя.

Достигается это тем, что асинхронный электродвигатель с Ш-образным ротором, состоящий из статора с m-фазной
обмоткой и Ш-образного ротора, который выполнен таким образом, что охватывает статор снаружи и изнутри,
m-фазная обмотка статора барабанного типа расположена на тонком механически прочном цилиндрическом каркасе,
выполненном из материала, обладающего парамагнитными свойствами, например, стеклопластика [6].

Выполнение статора асинхронного электродвигателя в виде тонкого механически прочного цилиндрического
каркаса из парамагнитного материала с расположенной на нем m-фазной обмоткой барабанного типа позволяет
исключить из конструкции статора магнитопровод, в ярме которого возникает магнитный поток рассеяния, что
приводит к увеличению магнитных потерь двигателя и снижению его КПД.
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